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ラズパイ PIC マイコン

ネットワーク ◎	 超得意。Wi-Fi にも対応 △	 イーサネット内蔵のものもあるがお手軽ではない

マルチタスク ◎	 Linux だから得意 △	 割り込みで擬似的にできないことはないかも

動画・音声 ◎	 カメラが純正オプションで用意されていて，アプリも楽々 △	 動画まではちょっと荷が重い

HDMI ◎　ディスプレイをつなげるだけ ×　無理

速度 △	 OS 動かしてるからmsec 単位でしか動かない。リアルタイム制御は無理 ◎	 μsec単位のリアルタイム制御，フィードバック制御もできる

外部入出力 △	 アナログ信号は扱えない。PWM*も粗くしかできない ◎	 アナログ・PWMは超得意。サーボモータも滑らかに動かせる

リソース △	 メモリもCPUもがっつり使うから消費電流も多い ◎	 ハードウェアリソースも消費電流も超少なくてすむ
起動・終了 △	 手続きがいろいろあり時間がかかる ◎	 一瞬
※	 PWM：パルス幅変調のこと。オンオフのデジタル信号を使ってアナログ的な制御を行う。一定周期で
オンオフを繰り返すパルス信号の，オンとなる時間を増減することでモータの回転数などを連続可変
的に制御する。
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